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B lack-box-Betrachtu n g
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Entscheidung
Test:



I störgröße {z}

StellgrüIh (y)

Sollwert (w)

Regelgriiße (x)
Regelstrecke

Regler
Steuergröße (ui



ückmeldung

Reqetstrecke

lst- Wert

I Regelgröße )

lst - Sott -
Vergterch Regetung

Solt-Wert
I Fijhrungsgröße I

Regelkreismode Il

Motivierung der zielgerichteten
Tätigkeit aus kogn itivistischer
Sicht. Eine Tätigkeit wird so lange
fortgeführt, wie eine Vornahme
erhalten bleibt und das Ergebnis
noch nicht dem gesteckten Ziel
entspricht.

Das TOTE-Modell (nach Miller, Calanter &
1 960).

Fortführung
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Beendigung
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